
 Mesdames, Messieurs,  
 
 Nous envisageons d’acquérir un robot qui permette d’observer des lieux 
inaccessibles à l’homme par l’intermédiaire d’une caméra embarquée. 
 

 Cet engin devra permettre la fixation d’une caméra sans fil dont les références 
seront communiquées ultérieurement. 
 
 Il devra être télécommandé par l’utilisateur avec une portée d’une dizaine de 
mètres. Ses déplacements seront observés par l’intermédiaire d’un écran de contrôle. 
 
 Le système de commande devra comporter une fonction d’assistance automatique 
d’approche à 10 cm d’une cible afin de déterminer précisément ses dimensions. 
 
 Le robot devra disposer d’une autonomie d’énergie d’une trentaine de minute. 
 
 Il devra évoluer dans un environnement de faible luminosité (<3 lux) et devra 
pouvoir s’infiltrer dans des passages de dimensions réduites (jusqu’à 900cm² de 
section), sur des surfaces planes ou inclinées (jusqu’à 20%), lisses ou accidentées. 
 
 L’engin devra supporter des conditions atmosphériques hostiles à l’homme (gaz 
toxiques, températures entre –10 et 80°C) et résister à de faibles écoulements d’eau 
(étanchéité) ainsi qu’à de légers chocs. 
 
 Les manipulations d’usage devront être facilement réalisables. 
 
 La solution devra être solide, fiable et démontable, afin de pouvoir aisément 
assurer la maintenance des pièces qui la constituent. 
 
 On veillera à assurer la sécurité avec une alimentation en très basse tension. 

 
 Par souci d’écocitoyenneté, on privilégiera des solutions durables au niveau 
environnemental. 
 
 Enfin, le coût de l’ensemble ne devra pas excéder un montant de                (hors 
caméra). 

 
Le gestionnaire du collège 

 

 

 

  

 

 

  

NOTE: 
 

E e i e  : Cahie  des ha ges d’u  o ot e plo ateu . 
 

Vous tes ha g  de alise  le p otot pe d’u  o ot e plo ateu  po da t à la de a de i-dessous : 

 

. E o e  le esoi  e p i  li  à l’uilisaio  d’u  o ot e plo ateu  :   
 
 

 

A qui cela rend-il service? Sur quoi cet objet agit-il ? 

Dans quel but utilise-t-on cet 

Permettre à 
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Les réponses sont à mettre sur le sujet.

Sujet à rendre

24000 frs

Nom: ........................................             Prénom: ....................................           Classe: ............



. Des tests o t t  efe tu s su  le p otot pe. La vitesse de d pla e e t esu e est de  /s. 
 Cete pe fo a e est-elle a epta le ? Jusiiez vot e po se. 

 

Co t ai tes C it es d’app iaio  Niveau   

Le o ot doit pe et e à l’uilisateu  

d’e plo e  des lieu  i a essi les 

 Vitesse de d pla e e t 

 T pe d’e plo aio  

 Mesu e d’u e i age 

  /s a i u  

 Visio age e  te ps el 

 App o he auto ai ue de l’o sta le 

FP  

FC  

Le o ot doit t e o a d  pa  

l’uilisateu  

 Mise e  se vi e du o ot 

 E go o ie 

 

 Ma uelle 

 Co a des si ples ave  visio age 

des d pla e e ts 

FC  Le o ot doit volue  da s les lieu  

 Espa e a essi le 

 I li aiso  

 Lu i osit  

 Etat du te ai  

   

  

  

 Lisse ou a ide t  

FC  Le o ot doit siste  à l’e vi o e e t 

 R sista e au  ho s 

  

 Co diio s at osph i ues 

  

 L g et  

 Fai le oule e t de l’eau 

  

  

. E  fo io  de la de a de e p i  pa  le gesio ai e du oll ge, o pl tez l’e t ait du ahie  des ha ges 
e  d i issa t les o t ai tes FC  et FC . 

E e i e  : A al se du fo io e e t d’u  o ot e plo ateu . 
   

  Pilotage du o ot e plo ateu  :  
T l o a d  pa  l’uilisateu  à l’aide d’u e t l o a de i f a ouge , le o ot p l ve des i ages 
i les u’il e o t e g â e à sa a e a e a u e . 

 P ise de vue de la i le :  

A l’app o he d’u e i le, u  apteu  à ult aso s  esu e la dista e et e voie u  sig al à u  
i o o t ôleu   ui t aite les i fo aio s et o a de, pa  l’i te diai e d’u  i uit de puissa e 
, l’a t des oteu s 7 . 

 

 

Rep e D sig aio  Rep e D sig aio  

 T l o a de i f a ouge  Moteu  

 Ci uit i p i  de p otot page  Capteu  à ult aso s 

 Mi o o t ôleu   R epteu  i f a ouge 

 Ci uit de puissa e o a de oteu   Roue 

 A u ulateu s  Che ille 

 I te upteu   Ca a 
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Entre -10 et 80° C



. Co pl te  la ep se taio  fo io elle i-dessous e  i di ua t le o  des l e ts du o ot 
e plo ateu  ui alise t les fo io s te h i ues.  

Fo io  ate due Soluio s te h i ues Fo io s te h i ues 

Pe et e au o ot 
d’ volue  su  les 

lieu  

D liv e  les o sig es 

Re evoi  la o sig e 

T l o a de  

 

 

Ci uit le t o i ue 

Piste du i uit i p i  

 

Ci uit de puissa e 

 

 + chenilles 

Mesu e  u e dista e 

T aite  les i fo aio s 

T a s et e les i fo aio s 

T a s et e le ouve e t 

G e  le ouve e t 

Co a de  les a io eu s 

Ali e te  e  e gie 
Assu e  le 

d pla e e t 

Pilote  le o ot  

.  

 T a s et e 

Mi o o t ôleu   Pistes de i uit i p i  

P se e 
d’u e i le 

 

 

I te upteu
    

A u i  

 

A u i  

 

O d es 

T a s et e    

Ci uit de puissa e 

Co a de 
 a uelle

 

T l o a de 
i f a ouge 
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Compléter la chaîne d'information et la chaîne d'énergie avec les verbes ci-dessous et le nom des
     des éléments présents sur le dessin du robot (page 2/4).  (Comp:2.2)

Verbes: Distribuer, Traiter, Alimenter, Convertir



PROGRAMME A PROGRAMME B 

E e i e  :  
 

U  o ot se d pla e à u e vitesse « V » g â e à u  apteu  ult aso s : 
- si le apteu  ult aso s d te te u  o sta le à oi s de  , le o ot e ule pe da t ,5 se o de;  
- si le apteu  ult aso s d te te u  o sta le e t e  et  , le o ot tou e à gau he;  
- si le apteu  ult aso s d te te u  o sta le à plus de  , le o ot o i ue à ava e . 
 Pa i les deu  p og a es ui suive t, u  seul pe et au o ot de se d pla e  de a i e auto o e. 
 

. P ise  à uelle valeu  est i iialis e la va ia le « V » ui pa a t e la vitesse :  

 

. D te i e  le uel des deu  p og a es est fau  et jusiie  vot e po se 
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Compétences évaluées:
2.1 : Identifier un besoin et énoncer un problème technique, identifier les conditions, contraintes (normes et règlements) et ressources correspondantes.
2.2 : Identifier le(s) matériau(x), les flux d’énergie et d’information dans le cadre d’une production technique sur un objet et décrire les transformations qui s’opèrent.
2.3 : S’approprier un cahier des charges.	
2.4 : Associer des solutions techniques à des fonctions.
3.1 : Exprimer sa pensée à l’aide d’outils de description adaptés : croquis, schémas, graphes, diagrammes, tableaux (représentations non normées).

2.1
E    C   A   A+

2.3
E    C   A   A+

2.4
E    C   A   A+

2.2
E    C   A   A+

3.1
E    C   A   A+




